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Актуальность: аналоговые датчики Холла находят широкое применение в 

системах неразрушающего магнитного контроля, бесконтактного измерения 

положения, датчиках скорости вращения и в устройствах промышленной автоматики. 

Одним из ключевых факторов, определяющих точность измерений, является 

ориентация вектора магнитного поля относительно чувствительной плоскости датчика. 

Отсутствие корректного учёта угловой зависимости может приводить к значительным 

погрешностям при проектировании измерительных систем, что делает актуальным 

экспериментальное исследование данной зависимости.  

Цель работы: экспериментальное исследование характера зависимости 

выходного напряжения аналогового датчика Холла от угла наклона магнитного поля и 

установление аналитического вида этой зависимости.  

Проведённое исследование подтвердило периодический характер зависимости 

выходного напряжения аналогового датчика Холла от угла наклона магнитного поля. 

Экспериментально установлено, что максимальный выходной сигнал достигается при 

ориентации поля перпендикулярно чувствительной плоскости датчика, а при 

параллельной ориентации сигнал минимален. Разработанная механическая оснастка и 

измерительный комплекс показали свою работоспособность и могут быть 

использованы для дальнейших исследований магниточувствительных элементов. 

Полученные результаты имеют практическую значимость для оптимизации 

размещения датчиков Холла в системах неразрушающего магнитного контроля, а также 

в устройствах позиционирования и измерения угловых перемещений.  
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