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Различают диаграммы направленности наклонных пьезопреобразователей в 

основной и дополнительной плоскостях. Основной является плоскость нормальная к 

поверхности сканирования и проходящая через акустическую ось, а дополнительная 

плоскость перпендикулярна основной и также включает акустическую ось. Диаграммы 

направленности пьезоэлектрических преобразователей в дополнительной плоскости 

при отражении от угла, образованного ненаправленным отражателем в виде 

вертикального цилиндрического отверстия и донной поверхностью 

плоскопараллельного образца, проведено в [1]. При этом, как отмечалось в [1, 2] 

сложности возникают при измерениях для пьезопреобразователей с углами ввода 

больше 57, что связано с резким уменьшением коэффициента отражения от прямого 

угла. Так в [1] для пьезопреобразователя с углом ввода 58 измерения удалось провести 

в диапазоне азимутальных углов 4 от направления акустической оси. 

В работе экспериментально исследована возможность построения диаграмм 

направленности наклонных пьезопреобразователей в дополнительной плоскости 

зеркальным способом при отражении сигнала от донной поверхности 

плоскопараллельного образца. Измерения проводились на стальной плите толщиной 48 

мм при перемещении приемника по специально изготовленным транспортирам, радиус 

которых рассчитывался исходя из толщины плиты и угла ввода пьезопреобразователей. 

Измерения проведены для пьезопреобразователей с углами ввода от 34 до 58. 

Показано, что измерения для пьезопреобразователя с углом ввода 58 можно 

эффективно проводить в диапазоне азимутальных углов 15 от направления 

акустической оси. 
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